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Descripcion General de Funciones

Este producto esta disenado para el control integrado de
actuadores eléctricos compactos. Realiza el control de
apertura-cierre del actuador mediante sefiales analdgicas externas
de 4-20 mA o bus de campo. El actuador incorpora circuitos de
proteccidn completos para garantizar un funcionamiento estable

del sistema.

1. Principales Caracteristicas Técnicas

1. Tension de entrada:

Monofasico CA 220V+20 % 50/60 Hz

2. La deteccion de posicion utiliza un codificador absoluto
avanzado sin zona muerta.

3. Admite operacidn por teclas locales y visualizacion mediante
tubos digitales.

4. Las categorias de menu estan subdivididas con mayor detalle,
con una ldgica intuitiva para facilitar la puesta en marcha.

5. Entrada de sefial analdgica: 4-20 mA.

6. Salida de sefial analdgica: 4-20 mA.

7. Salida de accionamiento: salida de control de cruce por cero
mediante rectificador controlado de silicio (SCR) para suprimir
armonicos de conmutacion.

8. Rango de temperatura de trabajo: -30°C ~ 70 °C.

Indicadores de rendimiento

Contenido Indicador
Alimentacion | Sistema bifilar monofasico CA 220V+20 % 50/60 Hz
Senal de Analdgica: 4-20 mA CC, impedancia de entrada 250 Q
entrada Bus de campo: Modbus y otros buses industriales
Senal de Analdgica: 4-20 mA CC, impedancia de salida <600 Q
salida Bus de campo: Modbus y otros buses industriales
Ajuste de Ajustable entre 0,1% y 9,9 %

Zoha muerta

Indicadores

Cumple con las normas GB/T 17626
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CEMindicators

Rangode |.30°C~70°C
temperatura
de trabajo
Direccion de | Cualquier direccidn
instalacion

Notal: Sirequiere otros indicadores de rendimiento, pdngase

en contacto con nosotros para evaluarlo; atenderemos sus
demandas técnicas lo antes posible.

2. Introduccién a las Teclas y a la Visualizacion

2.1 Introduccion de teclas

2.1.1 Tecla @

En la interfaz de funcionamiento:

. Pulsacion corta: alterna entre el modo local y el modo
remoto.

« Pulsacidn prolongada: accede a la interfaz de seleccion de
parametros.

En la interfaz de seleccion de parametros:
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« Pulsacion corta: accede a la interfaz de visualizacion del
valor del parametro.

« Pulsacidn prolongada: vuelve a la interfaz de funcionamiento.
En la interfaz de visualizacion del valor del parametro:

« Pulsacion corta: accede a la interfaz de edicion del valor del
parametro.

« Pulsacidn prolongada: vuelve a la interfaz de seleccion de
parametros.

En la interfaz de edicidn del valor del parametro:

. Pulsacion corta: guarda el valor modificado y vuelve a la
interfaz de visualizacion del valor del parametro.

« Pulsacién prolongada: sale de la edicién sin guardar cambios
y vuelve a la interfaz de visualizacidn del valor del parametro.

2.1.2 Tecla @

En la interfaz de funcionamiento, modo local:

« Pulsacién corta: abre la valvula; si la valvula se encuentra en
proceso de cierre, la pulsacién corta detiene su movimiento.

En la interfaz de seleccion de parametros:
. Pulsacion corta: cambia el parametro seleccionado.
En la interfaz de visualizacion del valor del parametro:
. Esta tecla no tiene funcion.
En la interfaz de modificacién de parametros:
« Pulsacion corta: incrementa el valor del parametro.
En la pantalla de confirmacion de posicidon de apertura/cierre:

« Pulsacion corta: abre la valvula; si la valvula esta cerrando,
detiene el movimiento.
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2.1.2 Tecla @

En la interfaz de funcionamiento, modo local:

« Pulsacion corta: cierra la valvula; si la valvula se encuentra
en proceso de apertura, la pulsacién corta detiene su
movimiento.

En la interfaz de seleccién de parametros:
« Pulsacidn corta: cambia el parametro seleccionado.
En la interfaz de visualizacion del valor del parametro:
. Esta tecla no tiene funcion.
En la interfaz de edicién del valor del parametro:
. Pulsacion corta: disminuye el valor del parametro.
En la pantalla de confirmacion de posicion de apertura-cierre:

« Pulsacion corta: cierra la valvula; si la valvula esta abriendo,
detiene su movimiento.

2.2 Introduccion a la visualizacion

El actuador utiliza un visualizador de siete segmentos de 3
digitos junto con cinco indicadores LED para mostrar el estado del
actuador y los datos de parametros.

2.2.1 Visualizacion por tubo digital

En modo de funcionamiento normal, el visualizador de siete
segmentos muestra la posicidén de apertura de la valvula.

Cuando se produce una alarma, muestra el cédigo de alarma
correspondiente.

Durante la configuracion de parametros, muestra el valor
actual del parametro y el valor en proceso de modificacion..

2.2.2 Indicadores LED

LED Valvula Abierta: Parpadea durante la apertura; encendido fijo
cuando la valvula esta totalmente abierta.
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LED Averia: Encendido fijo indica la existencia de una alarma.

LED Valvula Cerrada: Parpadea durante el cierre; encendido fijo
cuando la valvula esta totalmente cerrada.

LED Local: Se enciende cuando el actuador funciona en modo de
control local; se puede abrir y cerrar la valvula mediante teclas
locales.

LED Remoto: Se enciende cuando el actuador funciona en modo
de control remoto; las maniobras de la valvula se controlan por
sefal de corriente analdgica o comandos del bus de campo.

3‘ Introduccion a los parametros

3.1 Operacion de configuracion de parametros

Estando en modo local, mantenga pulsada la tecla A/M mas
de 2 segundos para acceder a la interfaz de seleccién de
parametros.

En la interfaz de seleccidén de parametros, pulsacion corta de
la tecla A/M para acceder a la interfaz de visualizacion del valor del
parametro seleccionado.

En la interfaz de seleccion de parametros, mantenga pulsada
la tecla A/M durante 2 segundos para salir y volver a la interfaz
principal de funcionamiento.

En la interfaz de visualizacion del valor del parametro,
pulsacion corta de la tecla A/M para entrar en la interfaz de
edicion; el valor editable parpadeara en pantalla.

En la interfaz de visualizacion del valor del parametro,
mantenga pulsada la tecla A/M durante 2 segundos para volver a
la interfaz de seleccidon de parametros.

En la interfaz de edicion de parametros, pulsacion corta de la
tecla A/M para guardar el valor modificado y volver a la interfaz de
visualizacion.
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En la interfaz de edicién de parametros, mantenga pulsada
la tecla A/M para descartar los cambios sin guardar y volver a la
interfaz de visualizacion.

En la interfaz de edicién de parametros, utilice las teclas A y
V¥ para modificar el valor actual del parametro.

Cuando se encuentre en la pantalla de confirmacién de
posicion totalmente abierta o totalmente cerrada durante la
edicion de parametros, utilice las teclas A y ¥ para abrir, cerrar o
detener la valvula, con el fin de calibrar las posiciones de apertura
y cierre totales.

3.2 Tabla de parametros

Codigo de Nombre del Valor por Rango

parametro parametro defecto

P00 Calibracion de | XXX XXX
cierre total

P01 Calibracién de | XXX XXX
apertura total

P02 Accién ante Hd-Mantener Hd-Mantener
pérdida de posicion posicion
sefal /0%-100%

P03 Zona muerta 1.5% 0.1%-9.9%
de control

P04 Tiempo de 6S 3S-30S
proteccion
contra bloqueo
del motor

PO5 Polaridad de P- Positiva P- Positiva
senal de n- Negativa
consigna

P06 Calibracion de | 4.00mA 2.00mA-6.00mA
sefal de
consigna de
nivel bajo

P07 Calibracion de | 20.00mA 18.00mA-
sefal de 22.00mA
consigna de
nivel alto

P08 Polaridad de P- Positiva P-Positiva
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senal de
realimentacion

n-Negativa

P09 Calibracién de | 100.0% 80.0%-120.0%
sefal de
realimentacion
de nivel bajo
P10 Calibracién de | 100.0% 80.0%-120.0%
sefal de
realimentacion
de nivel alto
P11 Sentido de ss- Sentido ss- Sentido
cierre horario horario
ns- Sentido
antihorario
P12 Tiempo de 10ms Oms-150ms
frenado
P13 Bandera de ON OFF /
habilitacion ON
remota
P14 Polaridad del P-Positiva P- Positiva /
codificador n-Negativa
P15 Modo local: Hd- Mantener | nHd-Impulso /
impulso / posicion Hd-Mantener
mantener posicion
posicidn
P16 Tipo de 0- Codificador | 0- Codificador
codificador magnético magnético /
1- Potenciometro
P17 Tipo de 0- Control por | 0- Control por
control corriente de corriente de
automatico consigna consigna /
1- Control por
bus de campo
P18 Direccién de 1 1-254
esclavo
P19 Velocidad de | 3-9600bps 0-1200bps
transmisién 1-2400bps
(Baudrate) 2-4800bps
3-9600bps
4-19200bps
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5-38400bps
6-115200bps
P20 Paridad n-None n-None
E-Even
0-0dd
P21 Tiempo de 10S 1S5-60S
espera de
comunicacion

3.3 Descripcion de parametros
3.3.1 PO0- Calibracion de cierre total

Este parametro sirve para calibrar la posicion de carrera de
cierre total de la valvula. Con la valvula parada, pulse la tecla ¥
para cerrar la valvula hasta la posicion totalmente cerrada y vuelva
a pulsar para detener el movimiento. Pulse brevemente la tecla
A/M para guardar la posicion de cierre total y finalizar la
configuracion..

3.3.2 P01- Calibracion de apertura total

Este parametro sirve para calibrar la posicidén de carrera de
apertura total de la valvula. Con la valvula parada, pulse la tecla A
para abrir la valvula hasta la posicidn totalmente abierta y vuelva a
pulsar para detener el movimiento. Pulse brevemente la tecla A/M
para guardar la posicién de apertura total y finalizar la
configuracion.

3.3.3 P02- Accion ante pérdida de senal

Este parametro actia en modo remoto analdgico o modo
remoto por bus.

. En modo remoto analdgico, el actuador activa la alarma E06
(Pérdida de consigna) cuando la corriente de consigna es
inferior a 2mA y ejecuta la accidon definida por este
parametro.

«Mantener posicidn»: conserva la posicion actual de la
valvula; valores entre 0% Yy 100 % indican que el actuador se
desplazara a esa posicidn tras la pérdida de sefal.
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. En modo remoto por bus, al activarse la alarma EQ7 (Averia
de bus, desconexion de comunicacion), el actuador ejecuta
la accidn definida por este parametro.

«Mantener posicion»: conserva la posicion actual de la
valvula; valores entre 0% y 100 % indican que el actuador se
desplazara a esa posicion ante la pérdida de comunicacion.

3.3.4 P03- Zona muerta de control

Actlia en modo remoto analdgico. En este modo el actuador
calcula la posicion objetivo segun la corriente de entrada y la
compara con la posicion real de la valvula. El actuador se pondra
en marcha solo cuando el valor absoluto de la diferencia supere la
zona muerta configurada.

Nota 1: Una configuracién adecuada de la zona muerta evita
oscilaciones del actuador alrededor de la posicidn objetivo.

3.3.5 P04- Tiempo de proteccion contra bloqueo del motor

Si durante la maniobra de apertura o cierre la posicion de la
valvula no varia durante el tiempo configurado, el actuador
detecta bloqueo del motor y activa la alarma de bloqueo.

3.3.6 P0O5- Polaridad de sefial de consigna

Invierte la polaridad de la senal 4-20 mA procedente de un
DCS / PLC externo.

3.3.7 P06- Calibracion de sefal de consigna de nivel bajo

El DCS/PLC envia la sefal estandar baja de 4 mA al actuador;
este la muestrea y la toma como limite inferior calibrado de la
senal de consigna.

3.3.8 P07- Calibracién de sefial de consigna de nivel alto

El DCS/PLC envia la sefal estandar alta de 20 mA al actuador;
este la muestrea y la toma como limite superior calibrado de la
sefal de consigna.

3.3.9 P08- Polaridad de senal de realimentacion

Invierte la polaridad de la sefial de realimentacion de
posicion 4-20 mA enviada hacia el DCS / PLC.
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3.3.10 P09- Calibracion de sefial de realimentacidon de nivel bajo

Acceda al modo de configuracién de parametros; el actuador
emite aproximadamente 4 mA de sefial de realimentacion hacia el
DCS/PLC. Ajuste el valor porcentual hasta que el controlador lea
exactamente 4 mA y guarde el valor para finalizar la calibracion del
extremo bajo de realimentacion.

3.3.11 P10- Calibracion de senal de realimentacion de nivel alto

Acceda al modo de configuracién de parametros; el actuador
emite aproximadamente 20 mA de sefal de realimentacion hacia el
DCS/PLC. Ajuste el valor porcentual hasta que el controlador lea
exactamente 20 mA y guarde el valor para finalizar la calibracion
del extremo alto de realimentacion.

3.3.12 P11- Sentido de cierre

- SS Sentido horario: la valvula abre en sentido horario y cierra en
sentido antihorario.

-NS Sentido antihorario: la valvula cierra en sentido horario y abre
en sentido antihorario.

Nota 1: Después de modificar este parametro, vuelva a confirmar
las posiciones de apertura y cierre totales.

3.3.13 P12- Tiempo de frenado

Duracion del frenado del actuador. Ajuste este parametro
para optimizar el efecto de frenado si el resultado no es
satisfactorio.

3.3.14 P13- Bandera de habilitacion remota

- Si se configura en OFF: el control remoto queda
deshabilitado de forma forzada.

- Si se configura en ON: se puede conmutar al modo remoto
mediante la tecla correspondiente.

3.3.15 P14- Polaridad del codificador

Parametro de fabrica para configurar el montaje
directo/invertido del codificador. Normalmente no requiere ajuste
por parte del usuario.
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3.3.16 P15- Modo local: impulso / mantener posicidn

Define si en modo local el actuador funciona en modo
impulso o en modo mantener posicion.

3.3.17 P16- Tipo de codificador

Parametro de fabrica para la seleccion de realimentacion
(codificador magnético / potencidmetro). Configurado de fabrica,
no requiere modificacion en la mayoria de los casos.

3.3.18 P17- Tipo de control automatico

Selecciona el tipo de control remoto: control analdgico o
control por bus de campo.

3.3.19 P18- Direccidn de esclavo
Direccion del esclavo para la comunicacion por bus.
3.3.20 P19- Velocidad de transmision (Baudrate)

Configura la velocidad de transmision de la comunicacion por
bus.

3.3.21 P20- Paridad
Configura el modo de paridad de la comunicacion por bus.
3.3.22 P21- Tiempo de espera de comunicacién

Configura el tiempo de espera de la comunicacién por bus.
Se activara la alarma de averia de bus EQ7 si no recibe datos
desde el maestro durante el tiempo configurado.

4. Informacion de alarmas

Codigo de Descripcidn Causa de Solucién
alarma de alarma alarma
EO1 Error de Codificador con Compruebe si el
comunicacion del | conexidn suelta o cableado del
codificador averiado codificador esta
suelto o si el
codificador esta
danado.
E02 Error de bloqueo | La posicion del Detenga la
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del motor

codificador no
cambia durante 5s
durante la apertura

operacion e
inspeccione si la
valvula presenta

o cierre de la atasco u
valvula obstruccion.

EO3 Open Overlimit Valve position Reverse valve
exceeds open operation to reset
confirm position by | alarm.

10%.
E04 Sobrecarrera de | La posicién de la Realice maniobra
apertura valvula supera en inversa de la
un 10 % la posicion | valvula para
confirmada de resetear la alarma.
apertura

EO5S Error EEP Error de operacidon | Restablezca los
de memoria parametros desde
EEPROM la interfaz de

parametros. Si la
averia se repite, la
memoria EEPROM
podria estar
dafiada; contacte
con el fabricante
para reparacion.

E06 Pérdida de En modo remoto

consigna analdgico, la sefial | Revise la sefial
4-20mA es inferior | analdgica externa.
a2mA

EQ7 Error de bus Fallo de Revise la sefal de

de campo

comunicacion del
bus de campo

comunicacion
externa y el
cableado.

5. Cableado de hardware

A0+

A0- A+ Al-

L

N

TR

.

- Conecte la alimentacion CA 220V a los terminales L y N.
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- Conecte la entrada de consigna 4-20 mA a Al+ y Al-.

- Conecte la salida de realimentacion de posicion 4-20mA a
AO+ y AO-.

- La interfaz del codificador viene pre-conectada de fabrica al
codificador magnético o al potencidmetro. El usuario normalmente
no debe modificar este cableado.

6. Avisos para el usuario

Las averias producidas por las siguientes circunstancias no
quedaran cubiertas por la garantia gratuita del fabricante:

1. Operacion incorrecta por parte del usuario sin seguir los
procedimientos indicados en el manual del producto.

2. Reparacion o modificacidon no autorizada del producto sin
consultar al fabricante.

3. Envejecimiento andmalo o fallo de componentes derivados
de unas condiciones de funcionamiento inadecuadas
proporcionadas por el usuario.

4. Utilizacién del producto fuera de los rangos de especificacion
nominal.

5. Dafos del producto causados por causas de fuerza mayor:
terremotos, incendios, inundaciones, rayos, tensién andmala
y otros desastres naturales.

6. Danos de hardware causados por caidas accidentales o
dafos de transporte después de la compra.

7 . Exencion de responsabilidad

El fabricante, sus proveedores y distribuidores no seran
responsables en ninglin caso de pérdidas especiales, indirectas o
consecuentes derivadas del uso de este equipo, ya sea por
contrato, garantia, negligencia, responsabilidad civil objetiva o
cualquier otro fundamento juridico. Estas pérdidas incluyen, entre
otras: pérdida de beneficios e ingresos, imposibilidad de uso del
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equipo suministrado y equipos asociados, gastos de capital, costes
de equipos sustitutos, gastos de mano de obra y servicio, costes
de parada, demoras, asi como pérdidas sufridas por los clientes
del comprador o terceros.

Asimismo, la empresa y sus proveedores no se haran cargo
de reclamaciones por defectos supuestamente causados por
materias primas no conformes, disefio deficiente o fabricacion no
estandar, a menos que el usuario pueda aportar pruebas
concluyentes. La empresa se reserva el derecho de interpretacion
final.

Si tiene cualquier consulta sobre el actuador, pdngase en
contacto con la empresa o sus oficinas locales. Todos los datos
técnicos, informaciones y especificaciones corresponden a la
version vigente en el momento de la publicacion. La empresa se
reserva el derecho de modificarlos sin previo aviso y no asume
responsabilidad por las pérdidas que puedan derivarse; queda
reservado el derecho de interpretacion final.
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